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零部件

系统说明
零部件

零部件位置 INFOID:0000000012605513

螺旋电缆总成背面 发动机舱内 转向节 ( 左 )

制动踏板 拆下轮毂总成 ( 左 )

JSFIA3795ZZ

编号 零部件 功能

右后传感器转子
请参见 BRC-107, " 车轮传感器和传感器转子 "。

右后车轮传感器
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*：配备无级变速箱的车型

组合仪表
(ABS 警告灯、制动警告灯、 VDC 警告灯

和 VDC OFF 指示灯 )

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 制动液液位开关信号
• 驻车制动开关信号
主要通过 CAN 通信从 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 接收下列信号。

• ABS 警告灯信号

• 制动警告灯信号
• VDC 警告灯信号

• VDC OFF 指示灯信号

有关安装位置的详细信息，请参见 MWI-125, " 仪表系统：零部件位置 "。

右前传感器转子
请参见 BRC-107, " 车轮传感器和传感器转子 "。

右前轮传感器

ECM

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 发动机状态信号
• 加速踏板位置信号
• 发动机转速信号
有关安装位置的详细信息，请参见 EC-490, " 发动机控制系统：零部件位置 " 
(MRA8DE)， EC-19, " 发动机控制系统：零部件位置 " (HR16DE)。

TCM*

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 当前档位信号
• N 档信号

• P 档信号

• R 档信号

• 档位信号
有关安装位置的详细信息，请参见 TM-70, "CVT 控制系统：零部件位置 "。

ADAS 控制单元

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• ADAS 故障信号

有关安装位置的详细信息，请参见 DAS-8, " 零部件位置 "。

VDC OFF 开关 请参见 BRC-108, "VDC OFF 开关 "。

转向角传感器 请参见 BRC-108, " 转向角传感器 "。

ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 请参见 BRC-106, "ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )"。

左前传感器转子
请参见 BRC-107, " 车轮传感器和传感器转子 "。

左前车轮传感器

制动灯开关 请参见 BRC-107, " 制动灯开关 "。

左后车轮传感器
请参见 BRC-107, " 车轮传感器和传感器转子 "。

左后传感器转子

编号 零部件 功能
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BRC-106

< 系统说明 > [ 带 VDC]
零部件

ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) INFOID:0000000012605514

电气单元 ( 控制单元 ) 与执行器结合，全面控制 VDC 功能、 TCS 功
能、 ABS 功能、 EBD 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能。

电气单元 ( 控制单元 )
• 根据来自各传感器的信号控制制动液压。
• 如果检测到故障，则系统进入失效 - 保护模式。

执行器
下列部件与 ABS 执行器集成。

泵
• 降低压力，使储液罐中储存的制动液回流到主缸。
• 加压制动液然后输出。

电机
根据来自 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 的信号启动泵。

电机继电器
根据来自 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 的信号操作电机 ON/OFF。

执行器继电器 ( 主继电器 )
根据来自 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 的信号操作各阀 ON/OFF。

ABS IN 阀
根据来自控制单元的信号将制动液压线切换至升高或保持。
注 :
阀是指电磁阀。

ABS OUT 阀
根据来自控制单元的信号将制动液压线切换至升高、保持或降低。
注 :
阀是指电磁阀。

切断阀 1，切断阀 2
当 VDC 功能、 TCS 功能、制动器防滑差速器 (BLSD) 功能启动时，切断主缸上的普通制动管路。
注 :
阀是指电磁阀。

吸入阀 1，吸入阀 2
当 VDC 功能、 TCS 功能、制动器防滑差速器 (BLSD) 功能启动时，从主缸向泵提供制动液。
注 :
阀是指电磁阀。

回油单向阀
松开制动器时，旁通每个阀门的孔口，从而使制动液从制动钳和轮缸处回流到主缸。

储液罐
暂时保留从制动钳和车轮缸体排出的制动液，以在降低制动钳和车轮缸体压力时，使压力高效降低。

横摆角速度 / 侧向 / 减速 G 传感器

计算以下影响车辆的信息，并通过通信线路将信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。 [ 横摆角速度 /
侧面 / 减速 G 传感器集成于 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。 ]

JSFIA1758ZZ
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• 车辆旋转角速度 ( 横摆角速度信号 )
• 车辆横向加速度 ( 侧向 G 信号 ) 和纵向加速度 ( 减速 G 信号 )

压力传感器
检测制动液液压并发送信号至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。 [ 压力传感器集成在 ABS 执行器和电气单
元 ( 控制单元 ) 中。 ]

车轮传感器和传感器转子 INFOID:0000000013296093

注 :
• 前轮的车轮传感器安装在转向节上。
• 前轮传感器转子集成在前轮毂总成。
• 后轮传感器安装在后桥壳体上。
• 后轮传感器转子安装在后轮毂总成上。
• 传感器为主动式传感器，切勿使用测试仪测量电阻和电压值。

• 目标是减小尺寸和重量。检测部分采用 IC，传感器转子采用磁铁。
• 向检测部分供电，以便读取磁场线。检测到的磁场转换为电流信号。
• 当传感器转子转动时，磁场发生变化。磁场变化转换为电流信号 ( 方
波 )，并发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。磁场变化与车
轮转速成正比。

制动灯开关 INFOID:0000000012605516

检测制动踏板的操作状态并将转换后的电信号发送至 ABS 执行器和
电气单元 ( 控制单元 )。

JSFIA1272ZZ

JPFIC0131GB

JSFIA1143ZZ
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BRC-108

< 系统说明 > [ 带 VDC]
零部件

转向角传感器 INFOID:0000000012605517

检测以下信息并通过 CAN 通信将转向角信号发送至 ABS 执行器和电
气单元 ( 控制单元 )。
• 方向盘旋转量
• 方向盘旋转角速度
• 方向盘旋转方向

VDC OFF 开关 INFOID:0000000012605518

• 可使用 VDC OFF 开关选择以下功能的非操作状态或待机状态。
VDC OFF 指示灯指示功能的操作状态。 (ON：非操作状态，OFF：
待机状态 )

- VDC 功能
注 :
制动器防滑差速器 (BLSD) 功能控制操作。

- TCS 功能
• 在 VDC OFF 指示灯点亮 (非操作状态 ) 的情况下发动机停止一次后
再次起动时， VDC OFF 指示灯熄灭 ( 待机状态 )。

制动液液位开关 INFOID:0000000012605519

在制动液液位处于规定液位或以下的情况下，检测储液灌中的制动液
液位并通过 CAN 通信将转换后的电信号从组合仪表发送至 ABS 执行
器和电气单元 ( 控制单元 )。

驻车制动开关 INFOID:0000000012605520

检测制动踏板开关的操作状态并将转换后的电信号从组合仪表发送至
ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。

JSFIA1145ZZ

JSFIA1148ZZ

JSFIA1220ZZ

JSFIA1627ZZ
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系统

系统说明 INFOID:0000000013296097

• 系统在各制动之间切换，并根据 ABS 执行器控制单元和电气单元 ( 控制单元 ) 发出的信号增大、保持或减小
液压。该控制系统应用于 VDC 功能、TCS 功能、ABS 功能、EBD 功能或制动器防滑差速器 (BLSD) 功能。

• 失效 - 保护功能对各功能均适用且由各功能在系统发生故障时启动。

系统图解
注 :
TCM 是无级变速箱车型。

输入信号和输出信号
各单元之间通过通信线路发送的主要信号如下表所示。

JSFIA3385GB

部件 信号说明

转向角传感器

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 转向角传感器信号
• 转向角传感器故障信号

ECM

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 发动机状态信号
• 加速踏板位置信号
• 发动机转速信号

TCM*

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 当前档位信号
• N 档信号

• P 档信号

• R 档信号

• 档位信号
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BRC-110

< 系统说明 > [ 带 VDC]
系统

*：无级变速箱车型

阀门操作 [VDC 功能、 TCS 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能 ]
内置在 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 的控制单元通过操作各阀门分别控制各制动的液压。

当 VDC 功能、 TSC 功能、 ABS 功能、 EBD 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能操作时 ( 压力升高时 )

当右前制动器压力增加时
• 制动液通过吸入阀 1 从主缸输送至泵并由泵操作进行加压。加压的制动液通过 ABS IN 阀提供至右前制动器。
对于左制动器，由于无需加压，制动液压保持不变。左制动器的加压与右制动器分开单独控制。

组合仪表

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 制动液液位开关信号
• 驻车制动开关信号
主要通过 CAN 通信从 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 接收下列信号。

• ABS 警告灯信号

• 制动警告灯信号
• VDC 警告灯信号

• VDC OFF 指示灯信号

ADAS 控制单元
主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
ADAS 故障信号

部件 信号说明

名称 未启动 压力升高时

切断阀 1 未供电 ( 断开 ) 供电 ( 闭合 )

切断阀 2 未供电 ( 断开 ) 供电 ( 闭合 )

吸入阀 1 未供电 ( 闭合 ) 供电 ( 断开 )

吸入阀 2 未供电 ( 闭合 ) 供电 ( 断开 )

ABS IN 阀 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

ABS OUT 阀 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

各制动器 ( 液压 ) — 压力升高

JSFIA1735GB
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当左前制动器压力增加时
• 制动液通过吸入阀 2 从主缸输送至泵并由泵操作进行加压。加压的制动液通过 ABS IN 阀提供至左前制动器。
对于右制动器，由于无需加压，制动液压保持不变。右制动器的加压与左制动器分开单独控制。

当右后制动器压力增加时
• 制动液通过吸入阀 2 从主缸输送至泵并由泵操作进行加压。加压的制动液通过 ABS IN 阀提供至右后制动器。
对于左制动器，由于无需加压，制动液压保持不变。左制动器的加压与右制动器分开单独控制。

当左后制动器压力增加时
• 制动液通过吸入阀 1 从主缸输送至泵并由泵操作进行加压。加压的制动液通过 ABS IN 阀提供至左后制动器。
对于右制动器，由于无需加压，制动液压保持不变。右制动器的加压与左制动器分开单独控制。

当 VDC 功能、 TSC 功能、 ABS 功能、 EBD 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能开始操作时 ( 压力升高时 )

当右前制动器压力保持时
• 切断阀 1 和吸入阀 1 闭合时，右前制动器、主缸和储液罐均堵塞。这可保持施加在右前制动器上的液压。左
制动器的加压与右制动器分开单独控制。

当左前制动器压力保持时
• 切断阀 2 和吸入阀 2 闭合时，左前制动器、主缸和储液罐均堵塞。这可保持施加在左前制动器上的液压。右
制动器的加压与左制动器分开单独控制。

名称 未启动 当压力保持时

切断阀 1 未供电 ( 断开 ) 供电 ( 闭合 )

切断阀 2 未供电 ( 断开 ) 供电 ( 闭合 )

吸入阀 1 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

吸入阀 2 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

ABS IN 阀 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

ABS OUT 阀 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

各制动器 ( 液压 ) — 压力保持

JSFIA1736GB
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BRC-112

< 系统说明 > [ 带 VDC]
系统

当右后制动器压力保持时
• 切断阀 2 和吸入阀 2 闭合时，右后制动器、主缸和储液罐均堵塞。这可保持施加在右后制动器上的液压。左
制动器的加压与右制动器分开单独控制。

当左后制动器压力保持时
• 切断阀 1 和吸入阀 1 闭合时，左后制动器、主缸和储液罐均堵塞。这可保持施加在左后制动器上的液压。右
制动器的加压与左制动器分开单独控制。

当 VDC 功能、 TSC 功能、 ABS 功能、 EBD 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能操作时 ( 压力降低时 )

当右前制动器压力降低时
• 吸入阀 1 和 ABS OUT 阀闭合且切断阀 1 和 ABS IN 阀断开时，通过将液压经 ABS IN 阀和切断阀 1 提供至主
缸来降低施加在右前制动器上的液压。右制动器的加压与左制动器分开单独控制。

当左前制动器压力降低时
• 吸入阀 2 和 ABS OUT 阀闭合且切断阀 2 和 ABS IN 阀断开时，通过将液压经 ABS IN 阀和切断阀 2 提供至主
缸来降低施加在左前制动器上的液压。左制动器的加压与右制动器分开单独控制。

当右后制动器压力降低时
• 吸入阀 2 和 ABS OUT 阀闭合且切断阀 2 和 ABS IN 阀断开时，通过将液压经 ABS IN 阀和切断阀 2 提供至主
缸来降低施加在右后制动器上的液压。右制动器的加压与左制动器分开单独控制。

名称 未启动 压力降低时

切断阀 1 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

切断阀 2 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

吸入阀 1 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

吸入阀 2 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

ABS IN 阀 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

ABS OUT 阀 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

各制动器 ( 液压 ) — 压力降低

JSFIA1737GB
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当左后制动器压力降低时
• 吸入阀 1 和 ABS OUT 阀闭合且切断阀 1 和 ABS IN 阀断开时，通过将液压经 ABS IN 阀和切断阀 1 提供至主
缸来降低施加在左后制动器上的液压。左制动器的加压与右制动器分开单独控制。

零部件和功能

阀门操作 (ABS 功能和 EBD 功能 )

踩下制动踏板时

部件 功能

泵
• 降低压力，使储液罐中储存的制动液回流到主缸。
• 加压制动液然后输出。

电机 根据来自 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 的信号启动泵。

切断阀 1
切断阀 2

切断主缸上的普通制动管路。

吸入阀 1
吸入阀 2

从主缸向泵提供制动液。

ABS IN 阀 根据来自控制单元的信号将制动液压线切换至升高或保持。

ABS OUT 阀 根据来自控制单元的信号将制动液压线切换至升高、保持或降低。

回油单向阀 释放制动时，使每个阀门的孔口旁通，从而使制动液从各制动器回流到主缸。

储液罐 暂时保留从各制动器排出的制动液，以在降低各制动器压力时，使压力高效降低。

压力传感器 检测制动液液压并发送信号至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。

名称 未启动 压力升高时

切断阀 1 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

切断阀 2 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

吸入阀 1 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

吸入阀 2 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

JSFIA1738GB
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当右前制动器压力增加时
• 当切断阀 1 和 ABS IN 阀断开时，制动液通过 ABS IN 阀由主缸提供至右前制动器。制动液因 ABS OUT 阀闭
合而不流进储液罐。

当左前制动器压力增加时
• 当切断阀 2 和 ABS IN 阀断开时，制动液通过 ABS IN 阀由主缸提供至左前制动器。制动液因 ABS OUT 阀闭
合而不流进储液罐。

当右后制动器压力增加时
• 当切断阀 2 和 ABS IN 阀断开时，制动液通过 ABS IN 阀由主缸提供至右后制动器。制动液因 ABS OUT 阀闭
合而不流进储液罐。

当左后制动器压力增加时
• 当切断阀 1 和 ABS IN 阀断开时，制动液通过 ABS IN 阀由主缸提供至左后制动器。制动液因 ABS OUT 阀闭
合而不流进储液罐。

当 ABS 功能操作时 ( 压力升高时 )

ABS IN 阀 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

ABS OUT 阀 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

各制动器 ( 液压 ) — 压力升高

名称 未启动 压力升高时

名称 未启动 压力增加时

切断阀 1 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

切断阀 2 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

吸入阀 1 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

吸入阀 2 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

ABS IN 阀 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

ABS OUT 阀 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

各制动器 ( 液压 ) — 压力升高

JSFIA1738GB
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当右前制动器压力增加时
• 制动液通过切断阀 1 和 ABS IN 阀由主缸提供至右前制动器。吸入阀 1 和 ABS OUT 阀闭合时，制动液不流进
储液罐。由主缸提供至右前制动器的制动液量根据 ABS IN 阀的断电时间 (ABS IN 阀断开时间 ) 而控制。

当左前制动器压力增加时
• 制动液通过切断阀 2 和 ABS IN 阀由主缸提供至左前制动器。吸入阀 2 和 ABS OUT 阀闭合时，制动液不流进
储液罐。由主缸提供至左前制动器的制动液量根据 ABS IN 阀的断电时间 (ABS IN 阀断开时间 ) 而控制。

当右后制动器压力增加时
• 制动液通过切断阀 2 和 ABS IN 阀由主缸提供至右后制动器。吸入阀 2 和 ABS OUT 阀闭合时，制动液不流进
储液罐。由主缸提供至右后制动器的制动液量根据 ABS IN 阀的断电时间 (ABS IN 阀断开时间 ) 而控制。

当左后制动器压力增加时
• 制动液通过切断阀 1 和 ABS IN 阀由主缸提供至左后制动器。吸入阀 1 和 ABS OUT 阀闭合时，制动液不流进
储液罐。由主缸提供至左后制动器的制动液量根据 ABS IN 阀的断电时间 (ABS IN 阀断开时间 ) 而控制。

ABS 功能开始操作时 ( 压力保持时 )

当右前制动器压力保持时
• ABS IN 阀和 ABS OUT 阀闭合时，右前制动器、主缸和储液罐均堵塞。这可保持施加在右前制动器上的液压。

当左前制动器压力保持时
• ABS IN 阀和 ABS OUT 阀闭合时，左前制动器、主缸和储液罐均堵塞。这可保持施加在左前制动器上的液压。

名称 未启动 当压力保持时

切断阀 1 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

切断阀 2 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

吸入阀 1 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

吸入阀 2 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

ABS IN 阀 未供电 ( 断开 ) 供电 ( 闭合 )

ABS OUT 阀 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

各制动器 ( 液压 ) — 压力保持

JSFIA1739GB
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当右后制动器压力保持时
• ABS IN 阀和 ABS OUT 阀闭合时，右后制动器、主缸和储液罐均堵塞。这可保持施加在右后制动器上的液压。

当左后制动器压力保持时
• ABS IN 阀和 ABS OUT 阀闭合时，左后制动器、主缸和储液罐均堵塞。这可保持施加在左后制动器上的液压。

当 ABS 功能操作时 ( 压力降低时 )

当右前制动器压力降低时
• ABS IN 阀闭合且 ABS OUT 阀断开时，施加在右前制动器上的液压通过 ABS OUT 阀提供至储液灌。液压在
通过泵输送至主缸时降低。

当左前制动器压力降低时
• ABS IN 阀闭合且 ABS OUT 阀断开时，施加在左前制动器上的液压通过 ABS OUT 阀提供至储液灌。液压在
通过泵输送至主缸时降低。

当右后制动器压力降低时
• ABS IN 阀闭合且 ABS OUT 阀断开时，施加在右后制动器上的液压通过 ABS OUT 阀提供至储液灌。液压在
通过泵输送至主缸时降低。

当左后制动器压力降低时
• ABS IN 阀闭合且 ABS OUT 阀断开时，施加在左后制动器上的液压通过 ABS OUT 阀提供至储液灌。液压在
通过泵输送至主缸时降低。

名称 未启动 压力降低时

切断阀 1 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

切断阀 2 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

吸入阀 1 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

吸入阀 2 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

ABS IN 阀 未供电 ( 断开 ) 供电 ( 闭合 )

ABS OUT 阀 未供电 ( 闭合 ) 供电 ( 断开 )

各制动器 ( 液压 ) — 压力降低

JSFIA1740GB
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释放制动时

当右前制动器压力释放时
• 制动液通过 ABS IN 阀和切断阀 1 的回油单向阀提供至右前制动器，并返回主缸。

当左前制动器压力释放时
• 制动液通过 ABS IN 阀和切断阀 2 的回油单向阀提供至左前制动器，并返回主缸。

当右后制动器压力释放时
• 制动液通过 ABS IN 阀和切断阀 2 的回油单向阀提供至右后制动器，并返回主缸。

当左后制动器压力释放时
• 制动液通过 ABS IN 阀和切断阀 1 的回油单向阀提供至左后制动器，并返回主缸。

零部件和功能

名称 未启动 当释放制动时

切断阀 1 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

切断阀 2 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

吸入阀 1 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

吸入阀 2 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

ABS IN 阀 未供电 ( 断开 ) 未供电 ( 断开 )

ABS OUT 阀 未供电 ( 闭合 ) 未供电 ( 闭合 )

各制动器 ( 液压 ) — 压力降低

JSFIA1741GB

部件 功能

泵
• 降低压力，使储液罐中储存的制动液回流到主缸。
• 加压制动液然后输出。

电机 根据来自 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 的信号启动泵。

切断阀 1
切断阀 2

切断主缸上的普通制动管路。
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警告灯点亮的条件
检查灯泡时，点火开关转至 ON 时点亮且系统工作正常时熄灭。

指示灯点亮条件
检查灯泡时，点火开关转至 ON 时点亮且系统工作正常时熄灭。

吸入阀 1
吸入阀 2

从主缸向泵提供制动液。

ABS IN 阀 根据来自控制单元的信号将制动液压线切换至升高或保持。

ABS OUT 阀 根据来自控制单元的信号将制动液压线切换至升高、保持或降低。

回油单向阀 释放制动时，使每个阀门的孔口旁通，从而使制动液从各制动器回流到主缸。

储液罐 暂时保留从各制动器排出的制动液，以在降低各制动器压力时，使压力高效降低。

压力传感器 检测制动液液压并发送信号至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。

部件 功能

条件 ( 状态 ) ABS 警告灯 制动警告灯 VDC 警告灯

点火开关 OFF OFF OFF OFF

点火开关转至 ON 后约 1 秒钟 ON ON ON

点火开关转至 ON 后约 2 秒钟 ( 发动机起动前，系统工作正常时 ) OFF ON OFF

发动机起动后 OFF OFF OFF

驻车制动器工作时 ( 驻车制动开关转至 ON) OFF ON OFF

制动液低于规定液位时 ( 制动液液位开关转至 ON) OFF ON ON

VDC 功能发生故障 OFF OFF ON

TCS 功能发生故障 OFF OFF ON

ABS 功能发生故障 ON OFF ON

EBD 功能发生故障 ON ON ON

制动器防滑差速器 (BLSD) 功能发生故障 OFF OFF ON

VDC 功能操作 OFF OFF 闪烁

TCS 功能操作 OFF OFF 闪烁

ABS 正在工作 OFF OFF OFF

EBD 正在工作 OFF OFF OFF

制动器防滑差速器 (BLSD) 功能工作中 OFF OFF 闪烁

条件 ( 状态 ) VDC OFF 指示灯

点火开关 OFF OFF

点火开关转至 ON 后约 1 秒钟 ON

点火开关转至 ON 后约 2 秒钟 ( 系统工作正常时 ) OFF

发动机起动后 OFF

当 VDC OFF 开关处于 ON 时 (VDC 功能和 TCS 功能关闭 ) ON

VDC 功能发生故障 OFF

TCS 功能发生故障 OFF
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电路图 INFOID:0000000013296098
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失效 - 保护 INFOID:0000000013297270

VDC 功能、 TCS 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能
当系统 [ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )] 出现故障时，组合仪表上的 VDC 警告灯点亮。 VDC 功能、 TCS
功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能暂停控制。车辆状态与未配备 VDC 功能、TCS 功能和制动器防滑差速器
(BLSD) 功能的车型相同。但是， ABS 功能和 EBD 功能操作正常。

ABS 功能
当系统 [ABS 执行器和电气单元 (控制单元 )] 出现故障时，组合仪表上的 ABS 警告灯和 VDC 警告灯点亮。VDC
功能、TCS 功能、ABS 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能暂停控制。车辆状态与未配备 VDC 功能、TCS
功能、 ABS 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能的车型相同。但是， EBD 功能操作正常。
注 :
当点火开关打开以及车辆首次起动时将执行自诊断，因此可以听见与正常状态相同的 ABS 自诊断声音。

EBD 功能
当系统 [ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )] 出现故障时，组合仪表上的 ABS 警告灯、制动警告灯和 VDC 警
告灯点亮。VDC 功能、TCS 功能、ABS 功能、EBD 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能暂停控制。车辆状
态与未配备 VDC 功能、 TCS 功能、 ABS 功能、 EBD 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能的车型相同。

DTC 失效 - 保护状态

C1101

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• ABS 功能

• EBD 功能 ( 只在两个后轮都发生故障时执行 )
• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1102

C1103

C1104

C1105

C1106

C1107

C1108

C1109 暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• ABS 功能

• EBD 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1110

C1111

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• ABS 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1113

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1115

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• ABS 功能

• EBD 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1116

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能
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C1120

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• ABS 功能

• EBD 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1121

C1122

C1123

C1124

C1125

C1126

C1127

C1130

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1140

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• ABS 功能

• EBD 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1142

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1143

C1144

C1145

C1146

C1153

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• ABS 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1155

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1164 暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• ABS 功能

• EBD 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C1165

C1166

C1167

C1170

暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• ABS 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

C118D 暂停执行以下功能。
前方紧急制动

U1000 暂停执行以下功能。
• VDC 功能

• TCS 功能

• 制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

U1002

U1010

DTC 失效 - 保护状态
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VDC 功能

VDC 功能：系统说明 INFOID:0000000013297271

• 在光滑路面上驾驶或试图进行紧急防御性驾驶时可能会发生侧滑或车尾打滑。即将发生侧滑或车尾打滑时，
VDC 功能使用各传感器检测侧滑状态，并在行驶过程中通过制动控制和发动机输出控制提高车辆稳定性。

• 除 ABS 功能、EBD 功能和 TCS 功能外，也根据来自转向角传感器的转向操作量计算目标侧滑量。通过将该
信息与横摆角速度 / 侧向 / 减速 G 传感器和车轮传感器信息中计算的车辆侧滑量进行比较，从而判断车辆行驶
状态 (转向不足或转向过度的状态 ) 并通过作用在所有 4 个车轮上的制动力控制和发动机输出控制提高车辆稳
定性。

• 可通过操作 VDC OFF 开关将 VDC 功能切换至非操作状态 (OFF)。在这种情况下， VDC OFF 指示灯点亮。
• 控制单元部分通过执行制动力控制和发动机输出控制，以及根据目标侧滑量和车辆侧滑量之间的差异发送驾
驶信号至执行器部分，自动提高驾驶稳定性。

• VDC 功能操作并提示驾驶员该功能正在操作期间， VDC 警告灯闪烁。
• CONSULT 可用于进行系统诊断。
• 采用失效 - 保护功能。当 VDC 功能发生故障时，VDC 功能、TCS 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能暂停
控制。车辆状态与未配备 VDC 功能、TCS 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能的车型相同。但是，ABS 功
能和 EBD 功能操作正常。请参见 BRC-120, " 失效 - 保护 "。
注 :
VDC 具有此处所述的特性，但对疏忽驾驶并无帮助。

JSFIA0672GB
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系统图解
注 :
TCM 是无级变速箱车型。

输入信号和输出信号
各单元之间通过通信线路发送的主要信号如下表所示。

*：无级变速箱车型

JSFIA3386GB

部件 信号说明

ECM

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 发动机状态信号
• 加速踏板位置信号
• 发动机转速信号

TCM*

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 当前档位信号
• N 档信号

• P 档信号

• R 档信号

• 档位信号

转向角传感器

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 转向角传感器信号
• 转向角传感器故障信号

组合仪表

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 制动液液位开关信号
• 驻车制动开关信号
主要通过 CAN 通信从 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 接收下列信号。

• VDC 警告灯信号

• VDC OFF 指示灯信号

ADAS 控制单元
主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• ADAS 故障信号
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操作特性

VDC 功能防止出现转向过度的趋势

• 转弯时，施加制动力 ( 制动液压 ) 于转向外侧的前轮和后轮上。产生指向转向外侧的运动。防止转向过度。

• 在湿滑道路上变换车道时，如果判断到转向过度的趋势较大，则控制发动机输出和四个车轮的制动力 ( 制动液
液压 )。转向过度的趋势降低

VDC 功能防止出现转向不足的趋势

• 转弯时，施加制动力 ( 制动液压 ) 于转向内侧的前轮和后轮上。产生指向转向内侧的运动。防止转向不足。

• 在湿滑道路上转弯期间施加制动时，如果判断到转向不足的趋势较大，则控制发动机输出和四个车轮的制动力
( 制动液液压 ) 转向不足的趋势降低

JPFIC0135GB

JPFIC0136GB

JPFIC0137GB

JPFIC0138GB
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TCS 功能

TCS 功能：系统说明 INFOID:0000000013297272

• 通过四个车轮的车轮传感器检测到驱动车轮的车轮空转状态。控制
发动机输出和变速箱换档状态，以使驱动车轮的打滑率控制在合适
的水平。驱动车轮发生车轮空转时， ABS 执行器和电气单元 ( 控制
单元) 执行左右驱动车轮制动力控制 (通过升高驱动车轮的制动液液
压施加制动力 ) 并通过控制发动机扭矩降低发动机扭矩。车轮空转
量降低。发动机扭矩控制到合适水平。

• 可通过操作 VDC OFF 开关将 TCS 功能切换至非操作状态 (OFF)。
在这种情况下， VDC OFF 指示灯点亮。

• TCS 功能操作并提示驾驶员该功能正在操作期间， VDC 警告灯闪
烁。

• CONSULT 可用于进行系统诊断。
• 采用失效 - 保护功能。当 TCS 功能发生故障时， VDC 功能、 TCS
功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能暂停控制。车辆状态与未配
备 VDC 功能、 TCS 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能的车型
相同。但是， ABS 功能和 EBD 功能操作正常。请参见 BRC-120, "
失效 - 保护 "。

系统图解
注 :
TCM 是无级变速箱车型。

JPFIC0139GB

JSFIA3386GB
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输入信号和输出信号
各单元之间通过通信线路发送的主要信号如下表所示。

*：无级变速箱车型

ABS 功能

ABS 功能：系统说明 INFOID:0000000013297273

• 通过检测制动时的车轮转速电子控制制动力 ( 制动液压 ) 控制装置，从而防止车轮锁止。由此，紧急制动时的
稳定性得到提高，从而可通过转向操作轻易绕过障碍物。

• 制动时，控制单元计算车轮转速和假车速，并根据车轮打滑状态将压力升高、保持或降低信号发送至执行器部
分。

• 制动时防止车轮锁止可获得以下效应。
- 防止直线行驶期间制动时的车尾打滑现象。
- 转弯期间制动时的转向不足和转向过度趋势得到缓解。
- 制动时可通过转向操作轻易绕过障碍物。
• CONSULT 可用于进行系统诊断。
• 采用失效 - 保护功能。当 ABS 功能发生故障时， VDC 功能、 TCS
功能、 ABS 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能暂停控制。车辆
状态与未配备 VDC 功能、TCS 功能、ABS 功能和制动器防滑差速
器 (BLSD) 功能的车型相同。但是， EBD 功能操作正常。请参见
BRC-120, " 失效 - 保护 "。

注 :
• ABS 具有这里所述的特性，但它对驾驶疏忽并无帮助。
• 为能有效停车， ABS 不运转，而普通制动器低速运转 [ 约 10 km/h

(6.2 MPH) 或以下，但视路况而定 ]。
• 发动机起动后以及车辆开始行驶时立即进行自诊断 [ 车速约 15 km/h

(9.3 MPH)]。自诊断期间会产生电机噪声。此外，轻轻踩下制动踏板
时可能会感到制动踏板沉重。这些现象并非故障。

部件 信号说明

ECM

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 发动机状态信号
• 加速踏板位置信号
• 发动机转速信号

TCM*

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 当前档位信号
• N 档信号

• P 档信号

• R 档信号

• 档位信号

转向角传感器

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 转向角传感器信号
• 转向角传感器故障信号

组合仪表

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 制动液液位开关信号
• 驻车制动开关信号
主要通过 CAN 通信从 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 接收下列信号。

• VDC 警告灯信号

• VDC OFF 指示灯信号

ADAS 控制单元
主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• ADAS 故障信号

JPFIC0140GB
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系统图解

输入信号和输出信号
各单元之间通过通信线路发送的主要信号如下表所示。

EBD 功能

EBD 功能：系统说明 INFOID:0000000013297274

• 制动时检测到前后轮轻微打滑时，通过电子控制制动力 ( 制动液压 ) 控制装置以防止后轮打滑。由此，紧急制
动时的稳定性得到提高。

• EBD 功能是由常规 ABS 功能扩大发展而来，其根据负荷重量 ( 乘客人数 ) 进行电子控制，将后轮制动力修正
为适当水平。

JSFIA3387GB

部件 信号说明

组合仪表

主要通过 CAN 通信从 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 接收下列信号。

• VDC 警告灯信号

• ABS 警告灯信号

JPFIC0142GB
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系统

• 制动时，控制单元部分根据车轮转速传感器信号对前后轮的轻微打
滑进行比较，在后轮打滑超过前轮打滑达到规定值或以上时将驱动
信号发送到执行器部分，并对后轮制动力 ( 制动液压 ) 进行控制，从
而避免后轮打滑增大，而且使前后轮的打滑程度几乎相同。每个车
轮打滑增大且车轮转速达到 ABS 控制阀值或以下时进行 ABS 控
制。

• CONSULT 可用于进行系统诊断。
• 采用失效 - 保护功能。当 EBD 功能发生故障时， VDC 功能、 TCS
功能、ABS 功能、EBD 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能暂停
控制。车辆状态与未配备 VDC 功能、TCS 功能、ABS 功能、EBD
功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能的车型相同。请参见 BRC-
120, " 失效 - 保护 "。

系统图解

输入信号和输出信号
各单元之间通过通信线路发送的主要信号如下表所示。

JPFIC0143GB

JSFIA3387GB

部件 信号说明

组合仪表

主要通过 CAN 通信从 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 接收下列信号。

• VDC 警告灯信号

• ABS 警告灯信号

• 制动警告灯信号
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制动器防滑差速器 (BLSD) 功能

制动器防滑差速器 (BLSD) 功能：系统说明 INFOID:0000000013297275

• 始终监控左右两个驱动车轮的打滑情况。如有必要，分别对左或右驱动轮施加合适的制动力，避免单侧车轮打
滑并保持牵引力。提高主起动性能。

• 当通过 VDC OFF 开关将 VDC 功能切换至非操作状态 (OFF) 时，制动器防滑差速器 (BLSD) 功能操作。
•  制动器防滑差速器 (BLSD) 功能操作并提示驾驶员该功能正在操作期间， VDC 警告灯闪烁。
• 当制动器防滑差速器 (BLSD) 功能操作时，会感觉到制动踏板略微振动并出现工作噪声。并非故障，因为这是
由制动器防滑差速器 (BLSD) 功能正常工作引起。

• 采用失效 - 保护功能。当制动器防滑差速器 (BLSD) 功能发生故障时，VDC 功能、TCS 功能和制动器防滑差
速器 (BLSD) 功能暂停控制。车辆状态与未配备 VDC 功能、TCS 功能和制动器防滑差速器 (BLSD) 功能的车
型相同。但是， ABS 功能和 EBD 功能操作正常。请参见 BRC-120, " 失效 - 保护 "。

系统图解
注 :
TCM 是无级变速箱车型。

输入信号和输出信号
各单元之间通过通信线路发送的主要信号如下表所示。

JSFIA3386GB

部件 信号说明

ECM

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 发动机状态信号
• 加速踏板位置信号
• 发动机转速信号

TCM*

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 当前档位信号
• N 档信号

• P 档信号

• R 档信号

• 档位信号
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*：无级变速箱车型

警告灯 / 指示灯 / 蜂鸣器列表

警告灯 / 指示灯 / 蜂鸣器列表：警告灯 / 指示灯 INFOID:0000000013297276

转向角传感器

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 转向角传感器信号
• 转向角传感器故障信号

组合仪表

主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• 制动液液位开关信号
• 驻车制动开关信号
主要通过 CAN 通信从 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 接收下列信号。

• VDC 警告灯信号

ADAS 控制单元
主要通过 CAN 通信将下列信号发送至 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
• ADAS 故障信号

部件 信号说明

名称 设计 布置 / 功能

VDC 警告灯

有关布置：请参见 MWI-9, " 仪表系统：设计 " ( 彩色信息显示器 ) 或 MWI-126, " 仪表系统：

设计 " ( 黑白信息显示器 )。

有关功能：请参见 MWI-45, " 警告灯 / 指示灯：VDC 警告灯 " ( 彩色信息显示器 ) 或 MWI-
168, " 警告灯 / 指示灯：VDC 警告灯 " ( 黑白信息显示器 )。

ABS 警告灯

有关布置：请参见 MWI-9, " 仪表系统：设计 " ( 彩色信息显示器 ) 或 MWI-9, " 仪表系统：设

计 " ( 黑白信息显示器 )。

有关功能：请参见 MWI-18, " 警告灯 / 指示灯： ABS 警告灯 " ( 彩色信息显示器 ) 或 MWI-
136, " 警告灯 / 指示灯： ABS 警告灯 " ( 黑白信息显示器 )。

制动警告灯

有关布置：请参见 MWI-9, " 仪表系统：设计 " ( 彩色信息显示器 ) 或 MWI-9, " 仪表系统：设

计 " ( 黑白信息显示器 )。

有关功能：请参见 MWI-20, " 警告灯 / 指示灯：制动警告灯 " ( 彩色信息显示器 ) 或 MWI-
138, " 警告灯 / 指示灯：制动警告灯 " ( 黑白信息显示器 )。

VDC OFF 指示灯

有关布置：请参见 MWI-9, " 仪表系统：设计 " ( 彩色信息显示器 ) 或 MWI-9, " 仪表系统：设

计 " ( 黑白信息显示器 )。

有关功能：请参见 MWI-47, " 警告灯 / 指示灯：VDC OFF 指示灯 " ( 彩色信息显示器 ) 或 
MWI-170, " 警告灯 / 指示灯：VDC OFF 指示灯 " ( 黑白信息显示器 )。
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诊断系统 [ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )]

CONSULT 功能 INFOID:0000000013297283

适用项目
CONSULT 可使用下列诊断测试模式显示各个诊断项目。

*：以下诊断信息通过清除项清除。

• DTC

• 冻结数据组 (FFD)

ECU 识别
可读取 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 零件号。

自诊断结果
请参见 BRC-143, "DTC 索引 "。

自诊断结果中显示 “ 当前 ” 时，

• 系统当前有故障。

自诊断结果中显示 “ 过去 ” 时，

• 检测到过去的系统故障，但目前系统正常。

冻结数据组 (FFD)

数据监控
注 :
以下表格包括不适用于本车辆的信息 ( 项目 )。有关适用于本车辆的信息 ( 项目 )，请参见 CONSULT 显示项目。

×：适用

模式 功能说明

ECU 识别 可读取 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 零件号。

自诊断结果 可以迅速地读取和清除自诊断结果和冻结数据组。 *

数据监控 可读取 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 内的输入 / 输出数据。

主动测试
CONSULT 使用诊断测试模式驱动某些 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 之外的执行器，也在规定

的范围内改变某些参数。

工作支持 可快速精确调整部件。

再编程 / 编程、配置
• 读取和保存车辆规格 ( 输入 ID)。
• 更换 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 时，写入车辆规格 ( 类型 ID)。

项目名称 显示项目

IGN 计数器
(0 − 39)

检测到 DTC 后，显示点火开关打开的次数。

• 显示 “0” 时：表明系统当前有故障。

• 显示 “0” 以外的内容时：检测到系统过去的故障，但目前系统正常。

注 :
每次将点火开关从 OFF 转至 ON 时，数值会按 1 → 2 → 3...38 → 39 依序递增。运行次数超过 39 时，数值不会

增加，自诊断被删除前显示 “39”。

项目 ( 单元 )
监控项目选择

注
输入信号 主要项目

左前传感器
[km/h (MPH)] × × 显示根据左前车轮传感器计算的车轮转速。

右前传感器
[km/h (MPH)] × × 显示根据右前车轮传感器计算的车轮转速。

左后传感器
[km/h (MPH)] × × 显示根据左后车轮传感器计算的车轮转速。
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右后传感器
[km/h (MPH)] × × 显示根据右后车轮传感器计算的车轮转速。

减速 G 传感器
(G)

× × 显示横摆角速度 / 横向 / 减速 G 传感器检测到的减速 G。

右前输入电磁阀 *1

(On/Off)
× 显示右前车轮 ABS IN 阀的操作状态。

右前输出电磁阀 *1

(On/Off)
× 显示右前轮 ABS OUT 阀的操作状态。

左前输入电磁阀 *1

(On/Off)
× 显示左前轮 ABS IN 阀的操作状态。

左前输出电磁阀 *1

(On/Off)
× 显示左前轮 ABS OUT 阀的操作状态。

右后输入电磁阀 *1

(On/Off)
× 显示右后轮 ABS IN 阀的操作状态

右后输出电磁阀 *1

(On/Off)
× 显示右后轮 ABS OUT 阀的操作状态。

左后输入电磁阀 *1

(On/Off)
× 显示左后轮 ABS IN 阀的操作状态。

左后输出电磁阀 *1

(On/Off)
× 显示左后轮 ABS OUT 阀的操作状态。

EBD 警告灯
(On/Off) 显示制动警告灯 ON/OFF 状态。 *2

制动灯开关
(On/Off) × × 显示制动灯开关信号输入状态。

电机继电器
(On/Off) × 显示 ABS 电机和电机继电器状态。

执行器继电器 *1

(On/Off)
× 显示 ABS 执行器继电器状态。

ABS 警告灯
(On/Off)

× 显示 ABS 警告灯 ON/OFF 状态。 *2

OFF 灯
(On/Off)

× 显示 VDC OFF 指示灯状态。 *2

SLIP/VDC 灯
(On/Off)

× 显示 VDC 警告灯 ON/OFF 状态。 *2

蓄电池电压
(V) × × 显示向 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 供电电压。

档位 *3 × × 显示根据当前档位信号判断到的当前档位。

换档杆位置 × × 显示根据当前档位信号判断到的当前档位。

横摆角速度传感器
(d/s) × × 横摆角速度 / 横向 / 减速 G 传感器检测到的横摆角速度

R 位置信号
(On/Off)

显示根据 R 档信号判断到的 R 档信号输入状态。

N 位置信号
(On/Off)

显示根据 N 档信号判断到的 N 档信号输入状态。

P 位置信号
(On/Off)

显示根据 P 档信号判断到的 N 档信号输入状态。

加速位置信号
(%) × 显示加速踏板位置

项目 ( 单元 )
监控项目选择

注
输入信号 主要项目
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诊断系统 [ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )]

BRC-133

< 系统说明 > [ 带 VDC]

C

D

E

G

H

I

J

K

L

M

A

B

BRC

N

O

P*1：点火开关打开后显示内容偶尔会短暂变为 On/Off。这是为进行检查而执行的操作，并非故障。
*2：有关各警告灯的 ON/OFF 状态，请参见 BRC-109, " 系统说明 "。
*3：带无级变速箱的车型

横向 G 传感器

(m/s2)
× 横摆角速度 / 横向 / 减速 G 传感器检测到的横向加速度 G

转向角度信号
( 度 )

× 转向角传感器检测到的转向角度

压力传感器
(bar) × 压力传感器检测到的制动液液压

EBD 信号
(On/Off)

显示 EBD 操作状态。

ABS 信号
(On/Off)

显示 ABS 操作状态。

TCS 信号
(On/Off)

显示 TCS 操作状态。

VDC 信号
(On/Off)

显示 VDC 操作状态。

EBD 故障信号
(On/Off)

显示 EBD 失效 - 保护信号状态。

ABS 故障信号
(On/Off)

显示 ABS 失效 - 保护信号状态。

TCS 故障信号
(On/Off)

显示 TCS 失效 - 保护信号状态。

VDC 故障信号
(On/Off)

显示 VDC 失效 - 保护信号状态。

起动信号
(On/Off) 显示起动操作状态。

液位开关
(On/Off) × 显示制动液液位开关信号状态。

驻车制动开关
(On/Off) × 显示驻车制动开关信号状态。

USV [ 左前 - 右后 ]*1

(On/Off)
显示切断阀 2 操作状态。

USV [ 右前 - 左后 ]*1

(On/Off)
显示切断阀 1 操作状态。

HSV [ 左前 - 右后 ]*1

(On/Off)
显示吸入阀 2 操作状态。

HSV [ 右前 - 左后 ]*1

(On/Off)
显示吸入阀 1 操作状态。

电磁阀继电器输出 *1

(On/Off) 显示电磁阀继电器状态。

电机继电器输出
(On/Off) 显示执行器电机和电机继电器状态。

发动机转速
[tr/min (RPM)] × 显示发动机转速状态。

项目 ( 单元 )
监控项目选择

注
输入信号 主要项目
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BRC-134

< 系统说明 > [ 带 VDC]
诊断系统 [ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )]

主动测试
基于自诊断测试结果和数据监控获得的数据，主动测试用于确定故障详情。为响应 CONSULT 而非车辆上 ABS
执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 提供的说明，向执行器发送驱动信号以检查其操作。
注意 :
• 切勿在驾驶车辆的过程中执行主动测试。
• 务必在主动测试前对制动系统进行放气。
• 切勿在系统发生故障时进行主动测试。
注 :
• 操作开始后约 10 秒钟，屏幕上将显示 “ 测试停止 ”。
• 显示 “ 测试停止 ” 后再次执行主动测试时，请选择 “ 返回 ”。
• 主动测试期间， ABS 警告灯和制动警告灯可能点亮。这并非故障。

ABS IN 阀和 ABS OUT 阀
在显示器上选择 “ 向上 ”、 “ 保持 ” 或 “ 向下 ” 时，如果系统正常，则显示以下项目。

*：选择后状态立即显示为 “On”。状态在大概 2 秒钟后变为 “Off”。

ABS IN 阀 ( 执行器 ) 和 ABS OUT 阀 ( 执行器 )
在显示器上选择 “ 向上 ”、 “ 执行器向上 ” 或 “ 执行器保持 ” 时，如果系统正常，则显示以下项目。

测试项目 显示项目
显示器

上升 执行器向上 执行器保持

右前 ABS 电磁阀 ( 执行器 )

右前输入电磁阀 Off On* Off

右前输出电磁阀 Off Off Off

USV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

USV [ 右前 - 左后 ] Off On On

HSV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

HSV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

左前 ABS 电磁阀 ( 执行器 )

左前输入电磁阀 Off On* Off

左前输出电磁阀 Off Off Off

USV [ 左前 - 右后 ] Off On On

USV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

HSV [ 左前 - 右后 ] Off On Off

HSV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

右后 ABS 电磁阀 ( 执行器 )

右后输入电磁阀 Off On* Off

右后输出电磁阀 Off Off Off

USV [ 左前 - 右后 ] Off On On

USV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

HSV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

HSV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

左后 ABS 电磁阀 ( 执行器 )

左后输入电磁阀 Off On* Off

左后输出电磁阀 Off Off Off

USV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

USV [ 右前 - 左后 ] Off On Off

HSV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

HSV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off
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诊断系统 [ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )]

BRC-135

< 系统说明 > [ 带 VDC]
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*：选择后状态立即显示为 “On”。状态在大概 2 秒钟后变为 “Off”。

ABS 电机

在显示器上选择 “On” 或 “Off” 时，如果系统正常，则显示以下项目。

注 :
打开点火开关后一会儿显示内容有时会改变为 On/Off。这是为进行检查而执行的操作，并非故障。

工作支持

测试项目 显示项目
显示器

上升 保持 下降

右前电磁阀

右前输入电磁阀 Off On On

右前输出电磁阀 Off Off On*

USV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

USV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

HSV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

HSV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

左前电磁阀

左前输入电磁阀 Off Off On

左前输出电磁阀 Off Off On*

USV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

USV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

HSV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

HSV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

右后电磁阀

右后输入电磁阀 Off On On

右后输出电磁阀 Off Off On*

USV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

USV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

HSV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

HSV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

左后电磁阀

左后输入电磁阀 Off Off On

左后输出电磁阀 Off Off On*

USV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

USV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

HSV [ 左前 - 右后 ] Off Off Off

HSV [ 右前 - 左后 ] Off Off Off

测试项目 显示项目
显示器

On Off

ABS 电机

电机继电器 On Off

执行器继电器 On On

电磁阀继电器输出 On On

电机继电器输出 On Off

条件 说明

转向角传感器调整 执行转向角传感器中间位置调整。

减速 G 传感器校正 进行减速 G 传感器校正。
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BRC-136

< 系统说明 > [ 带 VDC]
诊断系统 [ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )]

再编程 / 编程、配置
配置包括下列功能。

注意 :
仅在无法读取 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 中的 “ 输入 ID” 时使用 “ 手动配置 ”。

功能 说明

读取 / 写入配置

更换 ECU 前
允许读取写入 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 ) 中的车辆规格 ( 类型 ID)，
以将规格保存在 CONSULT 中。

更换 ECU 后
允许将存储在 CONSULT 中的车辆信息 ( 输入 ID) 写入 ABS 执行器和电气单

元 ( 控制单元 )。

手动配置 允许将车辆信息 ( 输入 ID) 手动写入 ABS 执行器和电气单元 ( 控制单元 )。
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